谢七月简介

1、个人简介

谢七月，男，1980年8月生，工学博士，讲师，硕士生导师，自动化系副主任。2003年获湖南科技大学自动化专业学士学位；2006年获上海大学检测技术与自动化装置专业硕士学位；2010年获得上海交通大学控制理论与控制工程专业博士学位。2010年12月起在长沙理工大学能源与动力工程学院从事自动控制的教学与科研工作。主持与参与国家自然科学基金项目5项，现主持国家自然科学基金项目与湖南省自然科学基金项目各1项，湖南省教育厅科研项目1项，湖南省重点实验室开放基金项目1项。已在《控制与决策》、《Nonlinear Dynamics》、《Expert Systems with Applications》、《Journal of Computational and Applied Mathematics》等国内外自动控制与应用数学核心期刊和会议上发表论文30余篇，其中SCI收录17篇，EI收录19篇。现为《The Scientific World Journal》数学分析方向的编委，《Applied Mathematical Modelling》、《International Journal of Electronics》、《Scientific Research and Essays》、《Neurocomputing》等国际期刊的通信审稿人。主讲《集散控制系统》、《热工自动控制原理》、《智能控制技术》、《热工自动控制理论（下）》、《热工过程控制系统》、《微机原理》等课程。
2、研究方向
非线性控制理论与应用；热工过程控制系统建模与优化；电机控制
     
3、科研项目
[1] 基于I&I的非线性离散系统有限时间镇定与观测器研究(61304019)，国家自然科学基金青年科学项目，2014-2016，在研，主持.
[2] 基于 I&I 方法的参数不确定非线性离散系统镇定与观测器研究（13JJ4059）, 湖南省自然科学基金项目，2013-2015，在研，主持.
[3] 风力发电全功率变流器控制方法研究(12C0004)，湖南省教育厅项目， 2012-2014，已结题，主持.
[4] 鼠笼异步风力发电机全功率变流器控制方法研究(2012ZNDL004)，“可再生能源电力技术”省重点实验室开放基金项目，2013-2015, 在研，主持.
[5] 一类微分包含系统的稳定性和反馈镇定(60774011)，国家自然科学基金面上项目，2008-2010，已结题，参与.
[6] 非线性系统的NvBA镇定及其在低维系统的设计(60674024) ，国家自然科学基金面上项目，2007-2009，已结题，参与.
[7] 混合励磁电动机的控制策略研究(50337030)，国家自然科学基金重点项目，2004-2007，已结题，参与.
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